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Лекция 1 

План 
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В.1 Пространство и время в механике Ньютона 

В.2 Система отсчета 

Глава 1. Кинематика и динамика простейших систем 

П.1.1. Кинематика материальной точки и простейших систем  
П.1.1.1. Основные определения 

     П.1.1.2. Скорость, угловая скорость, ускорение, угловое 
ускорение   

     П.1.1.3. Способы описания движения 

     П.1.1.4. Уравнения кинематической связи 

     П.1.1.5. Связь между скоростью и ускорением точки в 
различных системах отсчета 

 



 Пространство - однородно (во всех своих 

частях) и изотропно (его свойства не зависят 

от направления). Физическое пространство 

такое же, каким его представляет геометрия 

Евклида (Евклидово пространство).  

 Время – абсолютно (не зависит от тел)  и 

едино – течет одинаково во всех точках 

пространства. 

В.1 Пространство и время в механике 

Ньютона 



В.2. Система отсчета 

Система отсчета – тело отсчета, система 

координат, часы. 



В.2. Система отсчета 

метр – длина пути, проходимого в 

вакууме светом за 1/ 299 792 458 

секунды (1983) 

секунда  - промежуток времени, в течение 

которого   совершается       9 192 631 770 

колебаний электромагнитного излучения, 

соответствующего переходу между двумя 

определенными сверхтонкими уровнями 

основного состояния атома цезия-133 в 

отсутствие внешних полей (1967г.) 
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П.1.1.1. Основные определения 

 Материальная точка.  

 Радиус-вектор  

 Закон движения  

 Траектория 

 Путь  

 Перемещение   
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П.1.1.2. Скорость, угловая скорость, 

ускорение, угловое ускорение 
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П.1.1.2. Скорость, угловая скорость, 

ускорение, угловое ускорение 
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П.1.1.2. Скорость, угловая скорость, 

ускорение, угловое ускорение 
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