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Под энергией материальной системы в определённом состоянии 

мы понимаем измеренную в механических единицах работы 

сумму всех действий, которые производятся вне системы, когда 

она переходит из этого состояния любым способом в произвольно 

выбранное нулевое состояние 

    Уильям Томсон  1852 год 

aislepkov.phys.msu.ru 
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взаимодействующих материальных точек 
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П.2.2.7. Потенциальная энергия системы 

двух материальных точек. 
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П.2.2.7. Потенциальная энергия системы 

материальных точек. 
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П.2.2.8. Закон сохранения механической энергии. 

 Пример. 

Вычислить 2-ю космическую скорость – то есть 
скорость, которую необходимо придать ракете, чтобы 
она оторвалась от Земли. 
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П.2.2.9.Связь потенциальной энергии с силой.  

dUrdFdA 


dUdsFs 
ds

dU
Fs 

x

U
Fx






UgradU

k
z

U
j

y

U
i

x

U
kFjFiFF zyx























y

U
Fy






z

U
Fz






x

U
Fx








Лекция 6 

План 

Глава 2. Законы сохранения в простейших системах 

П.2.2.  Механическая энергия. 

   П.2.2.3. Консервативные  силы. Поле сил.     Потенциальная 
энергия материальной точки. 

     П.2.2.4. Потенциальная энергия м.т. в поле силы тяжести. 

     П.2.2.5. Потенциальная энергия м.т. в поле упругих сил.    

 П.2.2.6. Потенциальная энергия м.т. в гравитационном 
(кулоновском) поле. 

    П.2.2.7. Потенциальная энергия системы материальных точек. 

    П.2.2.8. Закон сохранения механической энергии. 

    П.2.2.9. Связь потенциальной энергии с силой. 

П.2.3. Связь законов сохранения с однородностью     пространства и 
времени. 

Глава 3 Неинерциальные системы отсчета. 

П.3.1 Неинерциальные системы отсчета. Силы инерции. 

П.3.2. Проявление сил инерции на Земле. 

 

 



П.2.2.10. Связь законов сохранения с однородностью 

пространства и времени. 

Закон сохранения импульса. 

),(),( 2121 dxxdxxUxxU 

dx
x

U
dx

x

U
xxUdxxdxxU

21

2121 ),(),(










0
21


















dx

x

U

x

U

21 x

U

x

U












П.2.2.10. Связь законов сохранения с однородностью 
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